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ROBOKLINO 25

DIE MULTIFUNKTIONSMASCHINE FUR DIE PFLEGE
UND INSTANDHALTUNG IHRER PHOTOVOLTAIK
FREILANDANLAGE

Sehen Sie den “ROBOKLIN 25"
bel der Arbelt auf bk U
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ALLGEMEINE EIGENSCHAFTEN bwe 3. o et
- Multifunktionelle Maschine auf Gummi-Raupenketten mit voll hydrostatischem und unabhéangigem Antrieb fiir jede Seite.
- Zwei Fahrgeschwindigkeiten elektrisch Schaltbar und einstellbare Arbeitsgeschwindigkeit (Cruise Control) fiir die

Reinigung der Photovoltaik-Paneele.

- Fur den Einsatz auf nahezu jedem Untergrund, ist das Fahrwerk mit oszillierenden Rollen, und die Laufkettenrollen mit
speziellen Kugellagern mit “long life” Dichtungen versehen.

- Der Fahrerstand ist mit einem einstellbaren Schwingsitz fir komfortables und ermidungsfreies Arbeiten ausger(stet.

- Alle Funktionen fiir die Fahr- und Arbeitshydraulik sind Joy-Stick gesteuert. Diese Joy-Sticks sind mit Armlehnen auf dem
Fahrersitz montiert. Der Fahrerstand ist um 180° drehbar und mit einer Logik-Schaltung ausgestattet.

- GroRer Wassertank (2400 It) aus rostfreiem Stahl geschweil3t; groe Inspektionsluke; interne Leitbleche; Einfullstutzen
mit Einlassfilter; visuelle Fillstandsanzeige.

- Teleskopierbarer Gelenkarm fiir die Aufnahme der Ultrasoftburste oder des Hochdruck-Multidisen-Sprinklers.

- Durch das “Load Sensing” System werden alle Bewegungen des Teleskopiebaren Gelenkarms sehr weich ausgeftihrt.
Um einen gleichbleibenden Abstand des jeweiligen Reinigungsgerates zu den Photovoltaik-Paneelen zu garantieren,
werden Ultraschallsensoren eingesetzt. Diese Ultraschallsensoren steuern alle Bewegungen des Teleskopierbaren
Gelenkarms um Unebenheiten des Bodens und der Paneele auszugleichen.

- Die Rotationsfunktion des Gelenkarms ermdglicht das Arbeiten zu beiden Seiten.

- Eine Zusatzhydraulik (45 I/min bei 170 bar) ermdglicht den Anschluss von weiteren optionalen Geraten wie Rasenmébher,
Handhammer, Sage etc...

- Ein Hochdruckreiniger fiir die manuelle Reinigung ist ebenfalls vorhanden. ™

TECHNISCHE DATEN -
Betriebsgewicht Kg | 4200 ARBEITSAUTONOMIE 1
Nutzlast Kg| 2500 Durchschnittlicher Wasserverbrauch: ‘
: - Blrste It/Solarmodul| 0.5
DIESEL MOTOR Typ : KUBOTA - Hochdruck-Multidiisen-Sprinkler It/SoIarmoduI} 1
; V2403M Durchschnittliche Wassertankautonomie: |
- Max. Leistung (2600 r.p.m.) HP/KW |  48/358 |- Birste kw/1 voll 1300
- Hubraum cm3| 2434 - Hochdruck-Multidiisen-Sprinkler kw/1 Volla 650
- Zylinder n°| 4 ‘
- Max. Drehmoment bei 1600 U/min daNm| 16.3 ¢ 1
- Kiihlung Typ|  Wasser FULLMENGEN
Getriebe Typ| hydrostatisch | Kraftstofftank It| 55
Getriebekolbenpumpen mit variablem Hubraum n° | 2 Hydraulikéltank It| 30
Forderleistung total It/min | 71x2 Wassertank It 2400
Zahnradpumpen n°® | 3
Forderleistung It /min| 65 ‘
Max. Betriebsdruck fur Fahrhydraulik bar | 330 ;
Max. Betriebsdruck fiir Arbeitshydraulik bar | 250 1
Max. Druck Reinigungspumpe bar | 40
Forderleistung Reinigunspumpe: ]
Biirste / Hochdruck-Multidiisen-Sprinkle [t/min | 50/80
Lenkungsytem mit unabhangige Raupen Typ | hydrostatisch
Spannung der Gummiraupen Typ | Schmierfett
Breite der Raupen mm 320
Bodendruck: Leer/beladen kg/cm?| 0.568 /0.907
Max. befahrbare Steigung bei Vollast max % 70
Durchmesser der Birste mm | 1000
Lange der Blrste mm | 1800 + 2200
Drehgeschwindigkeit der Burste U/min | 120 ;
Lange des Hochdruck-Multidiisen-Sprinklers mm | 2500 + 4500 ;
Max. Geschwindigkeit km/h | 5/10 1
Max. Geschwindigkeit beim Reinigen km/h | 2
|
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Achsversetzung

Achsversetzung
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MaBe in mm

Diagramm fiir den ROBOKLIN 25/6500, Gelenkarm mit drei teleskopierbaren | Diagramm fiir den ROBOKLIN 25/4000, Gelenkarm mit einem
Segmenten und einer Reichweite von 9 m. teleskopierbarem Segment und einer Reichweite von 6 m.
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Mate in mm

Abmessungen des Hochdruck-Multidiisen-Sprinkiers, der statt der Birste Uber die automatische Steuerung werden der Abstand zur Solar-Paneele,
installiert werden kann. Die Position der Diisen erméglicht die Reinigung der Winkel usw. eingestellt und iiberwacht.
tber eine Lange von 4500 mm

Fahrerstand mit Joy-Sticks fur die Bedienung des Fahrantriebes (links) und 303 Mal e
die Bedienung des Gelenkarms (rechts), die Steuer- und Kontrolleinheit Der Hochdruckreiniger fiir die manuelle Reinigung (40 bar).
sowie das FuBpedal fiir Cruise Contrall.




Gelenkarm mit drei teleskopierbaren

Segmeniten; max. Reichweite:9 m. In Durchfahriswegen ab 3 m einsetzbar,

Einsatz mit dem Hochdruck-Multidiisen-Sprinkler Einsatz mit der Ultrasoftbiirste
(L&nge 4.5 m und 40 Bar Druck). g (Durchmesser 1000 mm, Lange bis 2,2 m).

MaBe in mm ;
Anderungen ohne Ankiindigung vorbehalten, Angaben ohne Gewéhr.
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